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Etapes d’un projet LiDAR à l’ONF (forêts publiques)

IGN
Livraison des blocs LiDAR HD
(nuage de points + MNx)

ONF
Réalisation des placettes de 
calibration

Le personnel ONF relève les données 
dendrométriques sur une emprise 
représentative de la forêt.
Placette = Cercle de rayon 15 m

ONF

Modélisation des 
paramètres forestiers par la 
chaine de traitement RDI

ONF
Application du modèle sur 
toute l’emprise pour en 
déduire automatiquement 
les données 
dendrométriques

Ex : types de peuplement, diamètre 
moyen, hauteur, surface terrière, 
maturité, etc.
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2 – La valorisation forestière LIDAR est maximale avec la mesure de  
placettes de calibration sur le terrain

Hauteur

Volume de houppier 

Forme du 
houppier

Ì

Extrapolation des modèles
=> cartes

Ì

Modélisation = chaine de production ONF (2017)

- Placettes 
synchrones 
avec le vol (± 
2 saisons 
végétation)



Capital sur pied (Surface terrière/ha)



Projets LIDAR en Occitanie (1/3) :



Projets LIDAR en Occitanie (1/3) :



Projets LIDAR en Occitanie (1/3) :



Expérimentation avec INRAE Grenoble

IGN
Livraison des blocs LiDAR HD
(nuage de points + MNx)

ONF
Réalisation des placettes de 
calibration

Le personnel ONF relève les données 
dendrométriques et bois mort sur une 
emprise représentative de la forêt.
Placette = Cercle de rayon 15 m

Modélisation des 
paramètres forestiers par la 
chaine de traitement RDI

Calcul de l’indice de 
maturité par INRAE

Enjeu : identifier les 
zones de forêts les 
plus mâtures



Expérimentation avec INRAE Aix-en-Provence

IGN
Livraison des blocs LiDAR HD
(nuage de points + MNx)

ONF
Réalisation des placettes de 
calibration

Le personnel ONF relève les données 
dendrométriques et estimation du 
couvert de combustible par strate sur 
une emprise représentative de la 
forêt.
Placette = Cercle de rayon 15 m

Modélisation du 
volume de 
combustible sous 
couvert forestier par 
INRAE

Enjeu : volume de 
combustible sous 
couvert.





12

Annexes

Les diapos suivantes peuvent 
aider à répondre aux questions 

de l’auditoire sur les aspects 
d’un projet LiDAR à l’ONF



Origines du projet LIDAR HD – plan de relance

üEurope + MAA (PAC 2023) + MTE (Arc méd) + IGN + Reg Occitanie + PACA
üCouvrir la France en 2 temps : moitié sud (2021-22) puis nord (2023-25)
üONF en lien avec l’IGN (national + régional) 

Lien web carto pour le suivi de réalisation des vols :
https://macarte.ign.fr/carte/322ea69dab4c7e5afabc6ec7043b5994/acquisitionslidar
hd

https://macarte.ign.fr/carte/322ea69dab4c7e5afabc6ec7043b5994/acquisitionslidarhd
https://macarte.ign.fr/carte/322ea69dab4c7e5afabc6ec7043b5994/acquisitionslidarhd


Suivi des vols au 17 octobre 2023



Principes d’un vol LIDAR (technologie LASER)
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1 – Valorisation directe des données Lidar 

MNT : modèle numérique de terrain (desserte, exploitabilité)



Hauteur des arbres

- Très haute précision des 
données hauteurs (50 cm)

- Très haute résolution 
spatiale (< 1m)

Modèle numérique de hauteur (MNH)



Quelques notions à connaître pour un vol LIDAR
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üPas de neige au sol : donc en montagne => vol d’été

üLa densité de points demandée dépend de l’usage :
 > 2 points/m2 : MNT cartographique
 > 10 points/m2 : forêt
 > 20 points/m2 : archéologie

üConditions de vol du LIDAR plan de relance : idéales pour une valorisation du 
nuage de points végétation/forêt du vol LIDAR



Ordres de grandeur des % d’erreurs de modélisation à 
l’échelle d’un pixel (26,5 x 26,5m) :

- Les erreurs sont non biaisées
=> Donc à l’échelle d’un peuplement (plusieurs pixels), les précisions sont bien meilleures 
quoique non quantifiables (ex : FD Barousse, différence de 1m2/ha seulement à l’échelle 
d’une parcelle)



Modélisation de données environnementales

- Cartes 
prédictives 
d’habitats 
d’espèces 
(grand tétras, 
petites 
chouettes de 
montagne,…)

- Maturité, trames et connectivités, 
vieilles forêts

LES DONNÉES OBTENUES ET LES CAS D’USAGE

20Formation à la réception de données LiDAR 
aéroporté - v 1.0 juin 2017



En conclusion

üLIDAR HD plan de relance = opportunité unique

üCompétence ONF opérationnelle depuis 2017 + expérience Auvergne -
Rhône Alpes

üCouverture complète sur 2021-2022, mais 2 ans pour réaliser les 
placettes de calibration

üRésultats avec une excellente résolution (pixel 26,5m de côté)

üDonnées avec une bonne précision, surtout au niveau d’une parcelle

üMettre en synergie les partenaires techniques (CRPF, PNR, PN, …) et les 
partenaires financiers (Région, DRAAF, DREAL, …)


